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DISPOSITIVO ANTI-AGGRESSIONE

o cireuld

Il progetto realizzato consiste in un prototipo anti-aggressione “portatile” in
grado di rilevare e segnalare tramite un messaggio I'eventuale aggressione o
malessere del portatore mediante un ricetrasmettitore che invia le coordinate
gps. Il dispositivo e dotato di sensori per il rilevamento di alcuni parametri
clinici (battito cardiaco, accelerazione ecc.) e invia le informazioni raccolte e la
posizione del portatore a predefiniti contatti salvati nella rubrica telefonica.

| componenti utilizzati sono Arduino Uno e Micro Arduino, ai quali sono
collegati una serie di sensori e tre dispositivi di comunicazione.
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ROBOT DA RICOGNIZIONE ROMEO

Piccolo Robot da ricognizione per ambienti ostili, pericolosi per 'uomo, in grado di
verificare parametri quali temperatura, presenza di gas e di sostanze nocive
all’'uomo. Il prototipo e dotato di videocamera, sistema audio bidirezionale e raggi
infrarossi. L'idea offre lo spunto di partire delle basi robotiche esistenti per
realizzare un robot in grado di lavorare comandato via WIFI dallo smartphone,
entrare in ambienti ostili per 'uomo e inviare dati utili ai PC per conoscere la
pericolosita dello scenario nel quale si va ad operare.

Pensato per usi militari e di polizia puo anche avere impieghi civili. Il robot e
contenuto nelle dimensioni, ha una forma cilindrica ed & grande poco piu di una
lattina di birra.
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PRINTER CUBE: THINK-DRAW-PRINT

Il prototipo, grazie al suo costo e alle sue dimensioni contenute, rende disponibile il
mondo della stampa 3D a tutti. E’ facile da costruire e funziona attraverso un
software gratuito di semplice utilizzo. E’ trasportabile e pu0 essere comodamente
riposto sulla scrivania. La dimensione massima di stampa & pari ad un cubo di 10 cm
per lato. Utilizza una scheda elettronica basata sul miscoprocessore Arduino Nano e
motoriduttori stepper a basso costo. Inoltre, per le guide di scorrimento, sono stati
utilizzati speciali cuscinetti lineari stampati in 3D con riporti in PTFE. Le guide sono in
alluminio. La struttura su cui € montata tutta la meccanica € di MDF, un
semilavorato a base legnosa resistente e leggero. Il software di controllo e
totalmente open source, e quindi gratuito.
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SINTESI E APPLICAZIONE “GREEN” DI NANOPARTICELLE DI RAME

Il progetto si basa sull’dea di realizzare una sintesi di nanoparticelle di rame e
applicarle come inchiostro conduttivo capace di condurre energia utile al
funzionamento di un mini circuito (LED E touch capacitivo). Per la sintesi green sono
stati utilizzati metodi basati sull’utilizzo di infusi di piante contenenti vitamina C; in
particolare e stato impiegato un infuso di foglie di alloro in acqua deionizzata. Per
aggiunta del solfato rameico pentaidratato all’infuso, si osserva la variazione della
colorazione della soluzione inizialmente giallo/verde che diventa rosso scura
indicando la formazione di nanoparticelle di rame. Dall’elaborazione della reazione
si & ottenuta una polvere di rame che, dispersa per formare un inchiostro, viene
applicata su un supporto cartaceo e collegata a un touch capacitivo che consente,
tramite un software, di associare al tocco di un dito la riproduzione di note musicali.
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CHIMICA , PREZIOSA CHIMICA: COZZE ED UOVA...

E LA BIOPLATICA E’ SERVITA

Il progetto € nato dall'idea di recuperare gli scarti di lavorazione dell’industria
agroalimentare attraverso l'utilizzo di reattivi ecosostenibili, non tossici per 'uomo e
per 'ambiente. Il processo e facilmente realizzabile, si dota di strumenti trasportabili
e si basa su un metodo completamente “green”. Il metodo prevede la produzione di
composti adatti ad estrusione, thermoforming, injection molding, con acido
polilattico termoplastico. Per verificare I'atossicita del processo e stata inoltre
analizzata I'impronta digitale molecolare dei suoi composti volatili, rivelando che
non vi e rilascio di alcuna molecola tossica. || metodo, per il quale & stato proposto
un brevetto, ha permesso di realizzare diversi oggetti di design per il turismo della
regione di provenienza, colpita dal terremoto, e legati all’ambiente stesso.
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VESTITO DI ALTA MODA SMART

Il progetto consiste in una tecnologia indossabile, in quanto si tratta di un vestito
dotato di microcontrollore lilypad, micro solenoidi, un sensore per la rilevazione
della temperatura, un dispsitivo bluetooth, dei sensori touch e batterie Lipo. Il
vestito cambia forma, aprendosi come un fiore, se si verificano una serie di
condizioni, come, ad esempio, I'emozione di chi lo indossa (aumento della
temperatura corporea). Per questo puo essere dotato di un comando a sfioramento
touch integrato nel vestito o di un comando esterno mediante |'utilizzo del
bluetooth direttamente da smatphone o tablet.
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SELF MOV-SMART ELECTRONIC LIGHT FOLLOWER FOR A MOVING VASE

Il vaso intelligente, gestito da microcontrollore Arduino, € un progetto costituito da
un vaso di terra contenente piante o fiori di varia natura, in grado di irrigarsi e di
muoversi autonomamente nella direzione delle zone illuminate dalla luce del sole. Il
vaso e dotato di un sensore che permette di valutare lo stato di umidita del terreno,
e di azionare un’apposita pompa per il prelevamento dell’acqua dall’intercapedine
laterale. Ha inoltre due ruote comandate da motori in corrente continua, alloggiate
su un basamento in plexiglass, che ne consentono 'orientamento e |'avanzamento
in qualsiasi direzione. Un vettore di sensori di luminosita € in grado di individuare la
sorgente luminosa e di comandare lo spostamento nella sua direzione. |l sistema
puo funzionare in modalita automatica o essere comandato manualmente tramite

app.
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PROGETTO TOMAIA

Il progetto si basa sulla realizzazione di una tomaia innovativa, ovvero una
soprascarpa composta da due gusci resistenti in fibra di carbonio con
puntale rinforzato. E’ applicabile a qualsiasi tipo di scarpa e protegge dita
e collo del piede da urti e caduta di oggetti pesanti. La tomaia, leggera e
dal design originale, € facilmente trasportabile anche attraverso un
comodo e pratico laccio.
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